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Abstract 

 

Fish cultivation is one of the sectors developed to improve the economy in Indonesia. uses a NodeMCU 

ESP8266 microcontroller which has been integrated with an IoT-based Wi-Fi module and has better system 

accuracy than previous research. The system is a collection of food data that is integrated and complementary 

so as to produce food data, both in form. The Internet of Things is one An invention that was developed because 

it has advantages in terms of functionality and supports work without the help of cables or only via a network. 

Internet of Things or commonly abbreviated as IoT is a concept or program in which an object has the ability 

to send or transmit data over a network without the help of computer devices or assistance from humans. 
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Abstrak 

 

Budidaya ikan merupakan salah satu sektor yang dikembangkan untuk menigkatkan perekonomian di daerah 

Indonesia. menggunakan sebuah mikrokontroler NodeMCU ESP8266 yang telah terintegrasi dengan modul 

Wi-Fi berbasis IoT dan memiliki akurasi sistem yang lebih baik dari penelitian terdahulusistem adalah suatu 

kesatuan data olahan yang terpadu dan saling melengkapi sehingga menghasilkan data olahan, baik dalam 

bentuk. Internet of Things adalah salah satu penemuan yang dikembangkan karena memiliki kelebihan dari segi 

fungsionalitas dan mendukung kerja kerja tanpa bantu kabel atau hanya melalui jaringan. Internet of Things 

atau biasa disingkat IoT adalah konsep atau program yang mana sebuah objek memiliki kemampuan untuk 

mengirim atau mentransmisikan data melalui jaringan tanpa bantuan perangkat komputer maupun bantuan dari 

manusia. 

 

Kata Kunci: IoT, Arduino, Otomatis 

 

 

 

1. Pendahuluan 

Budidaya ikan merupakan salah satu sektor yang dikembangkan untuk meningkatkan perekonomian di daerah 

Indonesia. menggunakan sebuah mikrokontroler NodeMCU ESP8266 yang telah terintegrasi dengan modul 

Wi-Fi berbasis IoT dan memiliki akurasi sistem yang lebih baik dari penelitian terdahulu[1]. ESP8266 adalah 

sebuah platfrom IoT yang bersifat opensource [2], Namun NodeMCU telah me-package ESP8266 ke dalam 

sebuah board yang kompak dengan berbagai fitur layaknya mikrokontroler + kapabilitas akses terhadap Wifi 

juga chip komunikasi USB to serial. Sehingga untuk memprogramnya hanya diperlukan ekstensi kabel data 

USB persis yang digunakan sebagai kabel data dan kabel charging smartphone Android[3]. Android adalah 

platform open source yang komprehensif dan dirancang untuk mobile devices. Dikatakan komprehensif karena 

Android menyediakan semua tools dan frameworks yang lengkap untuk pengembangan aplikasi pada suatu 

mobile device [4]. Jalur ini juga bisa digunakan untuk mengontrol beberapa perangkat yang informatif seperti 
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LCD (Liquid Crystal Display) tujuh segmen. Pada umumnya mikrokontroler bekerja pada tegangan 5 volt 

namun pada beberapa varian mikrokontroler dapat dioperasikan dengan tegangan 3 volt [5]. 

Sistem adalah suatu kesatuan data hasil olahan yang terpadu dan saling melengkapi sehingga menghasilkan data 

hasil olahan, baik berupa gambar, suara maupun tulisan [6]. Internet of Things adalah salah satu penemuan yang 

dikembangkan karena memiliki kelebihan dari segi fungsionalitas dan mendukung kerja kerja tanpa bantu kabel 

atau hanya melalui jaringan. Internet of Things atau biasa disingkat IoT adalah konsep atau program yang mana 

sebuah objek memiliki kemampuan untuk mengirim atau mentransmisikan data melalui jaringan tanpa bantuan 

perangkat komputer maupun bantuan dari manusia [7][8]. IOT (Internet Of Things menjelaskan bahwa internet 

of things adalah suatu keadaan ketika benda memiliki identitas, bisa beroperasi secara intelijen,dan bisa 

berkomunikasi dengan sosial,lingkungan,dan penggunanya [9]. RTC (real time clock) merupakan jam 

elektronik berupa chip bias menghitung waktu (mulai dari detik sampai tahun) sangat akurat serta sera menjaga 

atau menyimpan data secara real time. Jadi sesudah proses perhitungan di lakukan hasil output data pribadinya 

di simpan atau di kirim ke drive lain melalui sistem antara muka.RTC berfungsi untuk menyimpan data realtime 

berupa dekripsi waktu, seperti hari, tanggal, bulan, dan tahun [10]. Chip RTC sering skali di jumpai di 

motherboard PC biasanya terletak pada chip BIOS.Seluruh komponen computer mengunakan RTC untuk 

informasi jam terkait dari computer yang bersangkutan. RTC dilengkapi mengunakan batrei sebagai penyuplai 

daya untuk chip, sehinga jam akan tetap up-to date walaupun computer di matikan .RTC dinilai cukup akurat 

sebagai pewaktu (timer) karena menggunakan osilator kristal [11]. 

Motor listrik DC merupakan suatu perangkat yang dapat mengubah energi  listrik menjadi energi kinetik atau 

gerakan. Motor DC memiliki dua terminal dan memerlukan tegangan arus searah yaitu arus DC oleh karena itu 

motor DC juga sering disebut dengan motor arus searah. Motor listrik DC menghasilkan sejumlah putaran per 

menit atau sering disebutdengan istilah Revolution Per Minute (RPM) dan dapat diubah arah putaran searah 

jarum jam ataupun sebaliknya apabila polaritas listrik yang diberikan pada motor DC tersebut dibalikkan [12]. 

Relay merupakan saklar dengan lilitan kawat pada batang besi (solenoid) di dekatnya. Ketika solenoid dialiri 

arus listrik, tuas akan tertarik karena adanya gaya magnet yang terjadi pada solenoid sehingga kontak saklar 

akan menutup [18]. Motor servo merupakan aktuator putar atau sebuah alat perangkat disebut motor, yang 

dirancang menggunakan sistem kontrol umpan balik loop yang tertutup disebut servo [19]. Sistem dipergunakan 

untuk pemberian pakan otomatis yang memproses dan memberi perintah untuk menjalankan relay sehinga 

motor servo digunakan untuk menjatuhkan pakan yang akan dikeluarkan [20]. Alat Pemberi pakan Ikan 

otomatis terjadwal dengan Sistem kendali Mikrokontroller untuk mempermudah perawatan ikan tambak 

khususnya pada pemberian pakan yang memiliki kesibukan dengan jangka waktu lama, ikan akan tetap terjaga 

dalam proses pemberian pakannya [21]. 

Ikan nila atau dengan nama latin (Orochromis Mossambicus) yaitu merupakan ikan yang hidup di air tawar 

jumlah ikan yang diambil sebanyak 10 ekor setiap wadah. Pengukuran berat ikan uji menggunakan timbangan 

digital (ketelitian 0,01 gram). Pengamatan pertumbuhan harian di lakukan tiap 7 hari sekali menimbang bobot 

total ikan uji [16][17]. Sebagai salah satu upaya untuk meningkatkan produksi, budidaya ikan nila dilakukan 

secara intensif yang dicirikan dengan padat tebar tinggi dan pemberian pakan berprotein tinggi. Kontrol kualitas 

air yang baik menjadi kunci keberhasilan budidaya secara intensif ini [18]. Dengan alat ini dapat dilakukan 

pemberian pakan secara otomatis, pengontrolan ketersediaan pakan secara otomatis dan pengontrolan terhadap 

kualitas air secara otomatis [19], untuk dimanfaatkan oleh para peternak ikan yang memiliki kesibukan 

tersendiri diluar ruangan agar ikan tersebut tetap terjaga dengan pola makan yang teratur [14]. Tambak ikan di 

Sesa Sea II masih mengunakan pemberian pakan pada ikan nila dalam tambak ikan di desa sea dua biasanya 

dilakukan secara manual oleh pekerja tambak. Mereka mungkin menggunakan makanan ikan yang diberikan 

dengan tangan atau dengan alat. 

 

2. Metode dan Bahan 

Metode yang digunakan dalam penelitian ini adalah pembuatan prototype alat yang dimulai dari studi literature, 

perancangan system, perancangan perangkat keras (hardware), pengujian hardware, software dan analisa hasil 

pengujian [22]. Metode yang di gunakan dalam penelitian ini dibagi menjadi 5 tahapan seperti di jelaskan dalam 

gambar 1 berikut: 
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Gambar 1. Metodologi Penelitian 

 

Tempat yang menjadi Objek penelitian yaitu Desa Sea Kecamatan Pineleng Kabupaten Minahasa, dan lokasi 

perancangan dan pembuatan sistem bertempat di Laboratorium Universitas Trinita. Penelitian sebagai proses 

yang memerlukan persyaratan yaitu merupakan penyelidikan sebagai sistem terhadap masalah tertentu 

menayakan pola pakan ikan nila, atur waktu untuk memberi pakan ikan, dengan cara pemberian pakan ikan 

nila. Gambar perancangan skematik pada perancagan penelitian ini dapat di lihat dari gambar: 

 

 
Gambar 2. Skematik rangkaian sistem 

 

Gambar 2 merupakan rangkaian skematik dari Arduino, relay, RTC, motor servo, motor DC, dan batrai dimana 

pin Arduino 5V terhubung ke semua komponen alat-alat dan pin GND terhubung ke semua alat-alat, pin A4 

dari arduin terhubung ke pin SDA RTC dan pin A5 terhubung ke pin SCL RTC, pin 5 dari Arduino terhubung 

ke motor servo, pin RX dan pin TX Arduino terhubung ke pin RX dan pin TX ESP8266, dan pin 8 arduino 

terkoneksi ke pin IN relay. 
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Tabel 1. Pin yang terkoneksi 

ARDUINO UNO 

Pin Arduino Bahan Pin alat 

GND 

Motor servo 

Relay 

RTC 

ESP8266 

GND 

5V 

Motor servo 

Relay 

RTC 

5V 

A4 RTC SDA 

A5 RTC SCL 

RX  ESP8266 RX  

 
TX ESP8266 TX 

8 Relay IN 

 

3. Hasil dan Pembahasan 

Dalam bab ini penulis mau membahas apa-apa hasi percobaan komponen, dan fungsi alat, perancagan sistem 

dan lainnya. Pengujian berbagai alat ini meliputi pengujian mikrokontroler, pengujian sensor dan pengujian alat 

Meguji setiap bagian dari alat-alat ini di kenal sebagan pengujianan fungsonal. 

 

Tabel 2. Pengujian power supply 

Catu 

Daya 

Pengujian 

ke 

Tegagan 

(V)  

Tegangan 

terukur 

(V) 

Selisih 

(Volt) 
Error 

Power 

Supply 

12V/5A 

1 12 12,2 0,2 1,6 

2 12 12,1 0,1 0,8 

3 12 12,2 0,2 1,6 

 

Tabel 3. Pegujian DS3231 

Modul Pegujian ke: Waktu (jam) Waktu (rtc) Selisih 

DS3231 

1 09.00 09.01 1 Menit 

2 15.00 15.01 1 Menit 

3 21.00 21.01 1 Menit 

 

Tabel 4. Pegujian relay dan Motor DC 

Input Relay 
Motor DC 

0 NO NC 

1 
Terhubung Tidak terhubung Hidup 

Tidak tehubung Terhubung Mati 

 

Tabel 5. Pengujian rangkaian Motor DC 

Pegujian Input 1 Input 2 Hasil 

1 1 0 Berputar ke kiri 

2 0 1 Berputarke kanan 

3 0 0 Diam 

4 1 1 Diam 

 

Tabel 6. Pengujian Motor Servo 

No Percobaan ke: Hasil Keteragan 

1 Awal 
Servo Katrol: 90 

Servo Gripper: 90 
Sesuai 

2 Angkat 
Servo Gripper: 0 

Servo Katrol: 140 
Sesuai 

3 Turunkan 
Servo Katrol: 0 

Servo Gripper: 90 
Sesuai 
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Tabel 7. Hasil pegujian jadwal pemberi system 

No. 
Percobaan 

hari ke : 

Waktu 

RTC 

Jam 

digital 

Motor 

servo 
Relay 

Motor 

DC 

1 1 8.59 9 Aktif Aktif Aktif 

2 2 
14.59 15 Aktif Aktif Aktif 

20.59 21 Aktif Aktif Aktif 

3 3 
8.59 9 Aktif Aktif Aktif 

14.59 15 Aktif Aktif Aktif 

 

4.1 Kesimpulan 

Adapun kesimpulan pada penelitian ini yaitu : 1. Sistem otomatis di kendalikan mengunakan Node MCU 

dengan ESP8266; 2. Sistem dapat memonitoring statistik status pemberian pakan secara otomatis serta 

menampilkan history atau riwayat dalam melakukan pemberian pakan selama masa panen.  
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